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ПО ДИССЕРТАЦИИ НА СОИСКАНИЕ УЧЕНОЙ СТЕПЕНИ КАНДИДАТА НАУК 
 

аттестационное дело № __________________________  
решение диссертационного совета от 02.10.2025 г. № 1 

 
О присуждении Аниканову Дмитрию Сергеевичу, гражданину Российской 

Федерации, ученой степени кандидата технических наук. 
Диссертация «Функциональная диагностика состояния электротехнического 

комплекса механизма ленточного конвейера по электрическим величинам 
приводного асинхронного электродвигателя» по специальности 
2.4.2. Электротехнические комплексы и системы принята к защите 06 июня 2025 г. 
(протокол заседания №2), диссертационным советом 24.2.321.01, созданным на базе 
ФГБОУ ВО «Кузбасский государственный технический университет имени Т.Ф. 
Горбачева» (КузГТУ), Министерство науки и высшего образования России, 650000, 
г. Кемерово, ул. Весенняя, д. 28, приказ № 1355/нк от 24.10.2022 г. 

Соискатель Аниканов Дмитрий Сергеевич, 01.07.1988 года рождения, 
гражданин Российской Федерации. В 2010 году Аниканов Д.С. окончил ФГОУ ВПО 
«Сибирский государственный индустриальный университет» по специальности 
«Электропривод и автоматика промышленных установок и технологических 
комплексов» с присвоением квалификации инженера по специальности 
«Электропривод и автоматика промышленных установок и технологических 
комплексов». С 2013 г. по 2017 г. Аниканов Дмитрий Сергеевич обучался в заочной 
аспирантуре ФГБОУ ВО «Сибирский государственный индустриальный 
университет» по специальности 05.02.13. Машины, агрегаты и процессы (по 
отраслям). В 2022 г. сдал кандидатский экзамен по специальности 
2.4.2. Электротехнические комплексы и системы. 

Диссертация выполнена на кафедре Электротехники, электропривода и 
промышленной электроники ФГБОУ ВО «Сибирский государственный 
индустриальный университет» (СибГИУ), Министерство науки и высшего 
образования России. 

Научный руководитель – кандидат технических наук, доцент Кипервассер 
Михаил Вениаминович, ФГБОУ ВО «Сибирский государственный индустриальный 
университет», кафедра электротехники, электропривода и промышленной 
электроники, доцент. 

Официальные оппоненты: 
- Шклярский Ярослав Элиевич, доктор технических наук, профессор, ФГБОУ ВО 
«Санкт-Петербургский горный университет императрицы Екатерины II» 
(г. Санкт-Петербург), кафедра общей электротехники, заведующий кафедрой; 
- Котин Денис Алексеевич, кандидат технических наук, доцент, ФГБОУ ВО 
«Новосибирский государственный технический университет» (г. Новосибирск), 
кафедра электропривода и автоматизации промышленных установок, заведующий 
кафедрой, начальник научного управления, 
дали положительные отзывы на диссертацию. 

Ведущая организация – ФГАОУ ВО «Национальный исследовательский 
технологический институт «МИСИС» (г. Москва) в своем положительном отзыве, 
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подписанным Кутеповым Антоном Григорьевичем, кандидатом технических наук, и.о. 
заведующего кафедрой «Энергетика и энергоэффективность горной промышленности» и 
Петровым Вадимом Леонидовичем, доктором технических наук, профессором, 
профессором кафедры «Энергетика и энергоэффективность горной промышленности», 
утвержденном доктором технических наук, профессором, проректором по науке и 
инновациям Филоновым Михаилом Рудольфовичем, указала, что диссертационная 
работа «Функциональная диагностика состояния электротехнического комплекса 
механизма ленточного конвейера по электрическим величинам приводного асинхронного 
электродвигателя» по своей актуальности, новизне и практической значимости 
полученных результатов удовлетворяет пп. 9-14 «Положения о присуждении ученых 
степеней», п. 1 и п. 4 паспорта научной специальности, а ее автор, Аниканов Дмитрий 
Сергеевич, заслуживает присуждения ученой степени кандидата технических наук. 

Соискатель имеет 31 опубликованную работу, в том числе по теме диссертации 
опубликовано 27 работ, из них в рецензируемых научных изданиях и приравненных к ним 
опубликовано 6 работ (в том числе четыре патента на изобретение и одно свидетельство 
о государственной регистрации программы для ЭВМ). Работы отражают основные 
результаты, приведенные в диссертации. Общий объем опубликованных по теме 
диссертации работ составляет 6,33 п.л., авторский вклад – 66%. 

Наиболее значительные научные работы по теме диссертации: 
1. Пугачев, Е. В. Контроль работоспособности конвейерного транспорта 

посредством регистрации параметров электропривода / Е. В. Пугачев, М. В. Кипервассер, 
Д. С. Аниканов // Вестник Кузбасского государственного технического университета. – 
2013. – № 3. − С. 101–105.  

2. Патент № 2483998 Российская Федерация, МПК B65G 43/06 (2006.01). Устройство 
защиты конвейера при обрыве ленты : № 2012114883/11 : заявлено 13.04.2012 : 
опубликовано 10.06.2013 / Кипервассер М. В., Аниканов Д. С. ; патентообладатели: 
Кипервассер Михаил Вениаминович, Аниканов Дмитрий Сергеевич. – 8 с. : ил. 

3. Патент № 2531465 Российская Федерация, МПК F01D 21/04 (2006.01). Устройство 
защиты турбокомпрессора от осевого сдвига : № 2013130395/06 : заявлено 02.07.2013 : 
опубликовано 20.10.2014 / Аниканов Д. С., Кипервассер М. В., Савельев А. Н. ; 
патентообладатели: Аниканов Дмитрий Сергеевич, Кипервассер Михаил Вениаминович, 
Савельев Александр Николаевич. – 6 с. : ил. 

4. Патент № 2553619 Российская Федерация, МПК В66В 5/02 (2006.01). Устройство 
защиты шахтных подъемных установок от проскальзывания каната : № 2013154383/11 : 
заявлено 06.12.2013 : опубликовано 20.06.2015 / Аниканов Д. С., Кипервассер М. В., 
Савельев А. Н. ; патентообладатель ФГБОУ ВПО "Сибирский государственный 
индустриальный университет". – 6 с. : ил. 

5. Патент № 2566459 Российская Федерация, МПК В66С 15/00 (2006.01). Устройство 
ограничения грузоподъемности мостового крана № : 2014118290/11 : заявлено 06.05.2014 
: опубликовано 27.10.2015 /Аниканов Д. С.,  Кипервассер М. В. ; патентообладатель 
ФГБОУ ВО «СибГИУ». – 6 с. : ил. 

6. Свидетельство №2021666526 Российская Федерация, Программа управления 
вытяжными вентиляторами № : 2021660702 : заявлено 07.07.2021 : опубликовано 
15.10.2021 / Мышляев Л.П., Макаров Г.В., Саламатин А.С., Загидулин И.Р., Ивушкин 
К.А., Аниканов Д.С. ; патентообладатель Общество с ограниченной ответственностью 
«НИЦСУ». – 147 КБ. : Ladder Diagram. 
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На диссертацию и автореферат поступили положительные отзывы от ведущей 
организации, официальных оппонентов, научного руководителя, ученых и специалистов: 
ООО «Объединенная компания «Сибшахтострой», ООО «ЭНЕРГИЯ ХОЛДИНГ», 
ФГБОУ ВО «Новосибирский государственный технический университет»,  ФГБОУ ВО 
«Тульский государственный университет», ФГАОУ «Севастопольский государственный 
университет», ФГАОУ ВО «Национальный исследовательский Томский 
политехнический университет»; ФГАОУ ВО «Самарский национальный 
исследовательский университет имени академика С. П. Королева»; ФГАОУ ВО 
«Уральский федеральный университет имени первого Президента России Б.Н. Ельцина»; 
ООО «СДТ». 

В отзывах содержатся замечания: в диссертации не приведено достаточного 
обоснования применения восьмимассовой модели механической части конвейера; в главах 
2 и 3 диссертации проводятся исследования конкретного типа конвейера; полученные 
результаты часто приводятся в именованных единицах именно для данного конвейера и его 
приводного двигателя; предложенный алгоритм диагностирования содержит некоторые 
упрощения, которые могут повлиять на надежность диагностирования возникновения 
аварийного режима; объем главы 2 диссертации представляется несколько избыточным; не 
уделено внимания вопросам предиктивной диагностики; в тексте диссертации 
присутствуют незначительные опечатки; избыточным является количество научных 
положений, которые можно сократить до двух, скомпоновав их соответствующим образом; 
для обнаружения нарушения в грузонесущих роликах автором рекомендуется использовать 
результаты анализа переходных процессов в электротехническом комплексе конвейера; из 
текста диссертации неясно, всё ли моделирование выполнено самостоятельно или нет и как 
моделировались повреждения; в работе не пояснено влияние наличия замкнутых контуров 
регулирования электрических и механических переменных на качество работы алгоритмов 
диагностики; в работе не указано, как изменится результат работы алгоритма диагностики 
при значительных вариациях момента на валу электродвигателя; в автореферате не 
представлен объективный критерий адекватности комплексной модели (1) и (2); в 
автореферате в списке публикаций в разделе «Патенты Р. Ф. на изобретения и полезные 
модели» не указана принадлежность патента к изобретению или полезной модели; в 
автореферате математическая модель  приведена только для асинхронного электропривода 
ленточного конвейера(согласно теме диссертации), при этом не пояснено, возможно ли 
использовать полученные результаты для диагностики конвейеров с другим типом 
приводного двигателя (в частности, с синхронным двигателем); в автореферате не 
поясняется, почему для построения модели электромеханической системы использована 
восьмимассовая модель механической части конвейера и модель асинхронного двигателя в 
неподвижной системе координат; основные научные положения диссертационной работы в 
рецензируемых журналах из перечня ВАК опубликованы десять лет назад; в автореферате 
рассмотрены только вопросы диагностики исключительно аварийных ситуаций (поломка 
или заклинивание) без рассмотрения ситуаций, напрямую приводящих к аварии 
(разрушение подшипников, несоосность в электродвигателе и др.); в автореферате в 
пояснениях к рис. 2 на с.9 говорится о том, что блоки Step 4-8 используются для имитации 
различных режимов работы, однако не поясняется, какой конкретно блок какому режиму 
соответствует; при описании натурных экспериментов на с. 14-16 автореферата  период 
дискретизации выбран равным 1 с, при этом неясно, почему выбрана столь большая его 
величина – современная вычислительная техника позволяет оперировать гораздо меньшими 
шагами дискретизации; так же не поясняется, насколько такая величина шага  
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дискретизации влияет на быстродействие предлагаемой системы диагностики и защиты; 
в автореферате рисунки 3-5 имеют низкое разрешение и несколько тяжелы для 
восприятия; не приведены пояснения к модели, показанной на рисунке 2 (в частности, 
каким режимам работы соответствуют блоки Step. 

Выбор официальных оппонентов и ведущей организации обосновывается их 
известностью своими достижениями в данной отрасли науки, наличием публикаций в 
соответствующей сфере исследований и их квалификацией определять научную и 
практическую ценность диссертации. 

Официальный оппонент Шклярский Ярослав Элиевич является доктором 
технических наук по специальности 05.09.03 Электротехнические комплексы и системы, 
является специалистом в области электроэнергетики, электротехники и 
электроснабжения, имеет соответствующие публикации в сфере исследований, которым 
посвящена диссертация. 

Официальный оппонент Котин Денис Алексеевич является кандидатом технических 
наук по специальности 05.09.03 Электротехнические комплексы и системы, является 
специалистом в области электроэнергетики, электротехники и электроснабжения, имеет 
соответствующие публикации. 

Ведущая организация – ФГАОУ ВО «Национальный исследовательский 
технологический институт «МИСИС» (г. Москва), известна своей научной 
деятельностью по приоритетным направлениям развития науки, техники, выполнением 
фундаментальных и прикладных научно-инновационных исследований в области 
электроэнергетики и электротехники. Сотрудники имеют соответствующие публикации.  

Диссертационный совет отмечает, что на основании выполненных соискателем 
исследований: 
разработана новая экспериментальная методика функциональной диагностики 
состояния механической части ленточных конвейеров, которая позволяет реализовать 
алгоритм функциональной диагностики состояния ленточного конвейера с 
дополнительной обработкой токового сигнала при помощи вейвлет-анализа на базе 
современных программируемых логических контроллеров (ПЛК); 
предложены оригинальные суждения по заявленной тематике, включающие 
математическую модель ленточного конвейера как электромеханической системы, 
объединяющая механическую систему и двухфазную модель асинхронного 
электродвигателя, описанного в системе координат α-β; 
доказано наличие закономерностей, позволяющее определить возникновение аварийных 
событий в механической части ленточного конвейера; 
введены новые понятия о критериях возникновения аварийных событий в механической 
части ленточного конвейера. 

Теоретическая значимость исследования обоснована тем, что: 
доказаны положения методики диагностирования аварийных режимов ленточных 
конвейеров с помощью научно обоснованных критериев возникновения аварийных 
режимов и алгоритма функциональной диагностики состояния их механической части; 
применительно к проблематике диссертации результативно (эффективно, то есть с 
получением обладающих новизной результатов) использован комплекс 
существующих базовых методов исследования, в том числе теории электропривода, 
численных методов, вейвлет-анализа; 
изложены доказательства применения предложенного способа диагностирования 
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аварийных режимов, повышающего вероятность фиксирования факта возникновения 
неисправностей в механической части электромеханической системы ленточного 
конвейера; 
раскрыты несоответствия существующих методик диагностирования аварийных 
режимов в механической части электромеханических систем ленточных конвейеров; 
изучены причинно-следственные связи механических нагрузок ленточного конвейера с 
электрическими величинами приводного асинхронного электродвигателя в части 
зависимости отклонения тока статора с типом аварийных режимов, возникающих в 
механической части ленточного конвейера; 
проведена модернизация существующей математической модели электромеханической 
системы асинхронного электропривода ленточного конвейера и существующих 
алгоритмов диагностирования аварийных режимов ленточных конвейеров. 

Значение полученных соискателем результатов исследования для практики 
подтверждается тем, что: 
разработана и внедрена в проектную и эксплуатационную деятельность на 
предприятиях АО УК «Кузбассразрезуголь» новая универсальная методика оперативного 
диагностирования возникновения и развития аварийных режимов в работе ленточных 
конвейеров; 
определены перспективы практического использования методики диагностирования 
аварийных режимов в электромеханической системе ленточных конвейеров, 
позволяющие оперативно обнаруживать возникновение и развитие аварийных ситуаций; 
создана система практических рекомендаций на основе модели электромеханической 
системы ленточного конвейера, позволяющая осуществлять его диагностику; 
представлены методические рекомендации по совершенствованию способов 
оперативной диагностики состояния ленточных конвейеров, направленные на увеличение 
срока службы конвейеров и сокращение потерь вследствие аварийных ситуаций. 

Оценка достоверности результатов исследования выявила: 
для экспериментальных работ для экспериментальных работ показана 
воспроизводимость результатов исследования в различных условиях и 
удовлетворительная сходимость результатов теоретических и экспериментальных 
исследований с использованием программного комплекса Matlab Simulink; 
теория согласуется с опубликованными экспериментальными данными по теме 
диссертации, не противоречит известным данным и согласуется с опубликованными 
теоретическими и экспериментальными работами Биргера И.А., Болотина В.В., Бонгарда 
М.М., Головина А.И., Герике Б.Л., и др.; 
идея базируется на анализе практики эксплуатации ленточных конвейеров и 
оперативного диагностирования аварийных ситуаций в них на предприятиях 
Кемеровской области – Кузбасса; 
использованы сравнение авторских данных и данных, полученных ранее по методикам 
диагностирования состояния ленточных конвейеров; 
установлено качественное совпадение авторских результатов при моделировании 
электромеханической системы ленточного конвейера с результатами, представленными в 
независимых источниках по данной тематике; 
использованы современные методики сбора и обработки исходной информации. 

Личный вклад соискателя состоит в  
- включенном участии на всех этапах получения результатов, представленных в 
диссертации; 




