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РАЗРАБОТКА АЛГОРИТМА УПРАВЛЕНИЯ ПОДЪЕМНОЙ 

ПЛАТФОРМОЙ В СРЕДЕ CODESYS 

 

Подъемные (мобильные) платформы широко применяются во мно-

гих отраслях промышленности для высотных работ, погрузочно-

разгрузочных операций и перемещения грузов. Платформы используются 

в строительстве, судо- и авиастроении, лесоводстве, при обслуживании 

электросетей, в складской и логистической деятельности, а также при об-

служивании телекоммуникаций, ремонте и эксплуатации рекламных кон-

струкций и портовых операций. 

Система автоматического управления подъемной платформой позво-

ляет надежно управлять перемещением грузов или людей. Современные 

системы автоматического управления строятся на базе программируемых 

логических контроллеров. Широкое распространение получили програм-

мируемые логические контроллеры фирмы ОВЕН [1]. 

Программируемые логические контроллеры фирмы ОВЕН включают 

в себя широкий выбор модификаций для разных задач, большое количе-

ство интерфейсов (Ethernet, RS-485, RS-232) для подключения цифровых 

устройств, возможность расширения модулей аналогового и дискетного 

ввода/вывода, надежность, гибкое программирование с использованием 

языков стандарта IEC 61131-3 [2]. 

Управление подъемной платформой осуществляется следующим об-

разом. Подъемная платформа может перемещаться вверх или вниз с помо-

щью соответствующих кнопок. Конечное положение распознается конце-

вым выключателем. Если конечное положение достигнуто, то двигаться 

можно только в противоположном направлении. С помощью кнопки 

«Стоп» платформу можно остановить. Для распознавания того, что плат-

форма движется, активизируется предупредительное сигнальное устрой-

ство. 

Алгоритм управления подъемной платформой реализован в среде 

программирования CODESYS V3.5 на языке программирования SFC (ри-

сунок 1). Язык SFC (Sequential Function Chart) имеет ряд преимуществ, та-

ких как визуальная наглядность для описания последовательных процес-

сов, простота отладки, возможность удобного управления сложными тех-

нологическими процессами и интеграция с другими языками стандарта 

IEC 61131-3.  
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Рис. 1. Программа управления подъемной платформой в среде 

программирования CODESYS V3.5 на языке программирования SFC 

 

В программе использованы следующие шаги: 

Step0 – включение управляемой подъемной платформой; 

Step1, Step2 – проверка исправной работы кнопок, концевых выклю-

чателей и сигнальной лампы; 

Step3 – движение управляемой подъемной платформы вниз; 

Step4 – движение управляемой подъемной платформы вверх; 

Step5, Step6 – срабатывание концевых выключателей; 

Step7 – остановка управляемой подъемной платформы. 

Шаги связаны переходами: 

start – включение программы; 

button_up, button_down – срабатывание кнопки «Вверх» и «Вниз» со-

ответственно; 

kv1, kv2 – срабатывание конечных выключателей положений «Верх» 

и «Низ» соответственно; 

stop – срабатывание кнопки «Стоп». 

Проведена отладка программы в среде CODESYS V3.5 в режиме 

эмуляции. Программа корректно реализует заданный алгоритм управления 

подъемной платформой. 
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