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Анализ рынка устройств, направленных на поиск металлов в земле, по-

казала, что они имеют функциональное ограничение. Главными недостатками 

данного вида оборудования являются значительные габаритные размеры, не-

достаток мобильности, отсутствие возможности определения и фиксации ко-

ординат найденных объектов. 

Чтобы избавиться от перечисленных недостатков, был разработан ме-

таллоискатель на компактной подвижной платформе, позволяющий совер-

шать дистанционное сканирование местности и производить запись коорди-

нат. Электрическая схема платы управления (рисунок 1) создаваемого 

устройства  была разработана в программном пакете Proteus 8 Professional.  

 
Рисунок 1 – Электрическая схема платы управления 
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Затем была изготовлена соответствующая ей печатная плата (рисунок 

2). 

 
Рисунок 2 – Печатная плата 

 

Для работы устройства была собрана подходящая электрическая схема 

металлоискателя. Данная схема состоит из задающего генератора на бипо-

лярном транзисторе BC547. Частота генератора зависит от параметров ка-

тушки индуктивности. При внесении в поле катушки металла меняется её ин-

дуктивность. Вследствие этого меняется частота колебания контура. Микро-

контроллер Arduino UNO фиксирует изменение частоты работы контура, син-

хронизируется с координатами местности, которые получает при помощи  

модуля GPS, и записывает обработанные данные на внешнюю карту памяти. 

Изображение электрической схемы [1] металлоискателя приведено на рисун-

ке 3. 

 
Рисунок 3 – Электрическая схема платы металлоискателя 
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Для крепления катушки металлоискателя к корпусу мобильной плат-

формы в программе «КОМПАС-3D» была разработана 3D модель корпуса ка-

тушки (рисунок 4а), изготовленная затем на 3D-принтере (рисунок 4б). После 

этого катушка была помещена в полученный корпус, а сам корпус был при-

клеен к подвижной платформе. 

а)  б) 

Рисунок 4а – 3D модель корпуса катушки,  

4б – изготовленная деталь 

 

Для реализации бизнес-логики работы спроектированного устройства 

был разработан алгоритм программы (рисунок 5). 

 
Рисунок 5 – Общая блок-схема программы 
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После выполнения сборки, создания программного обеспечения и от-

ладки получен прототип компактного мобильного устройства, позволяющий 

сканировать местность на наличие металлов в земле и фиксировать координа-

ты обнаруженных находок на внешней карте памяти. Данное устройство име-

ет перспективы применения как в народном хозяйстве, так и в военном деле.  
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