
 

 

XIV Всероссийская научно-практическая конференция  

молодых ученых «РОССИЯ МОЛОДАЯ» 

042002.1                                   19-22 апреля 2022 г. 

УДК 622.684 

 

АНАЛИЗ ПАТЕНТНОЙ СИТУАЦИИ РОБОТИЗИРОВАННЫХ  

КАРЬЕРНЫХ САМОСВАЛОВ В ОБЛАСТИ КОНСТРУКЦИЙ  

ВЕДУЩЕГО МОСТА, РУЛЕВОГО УПРАВЛЕНИЯ И ОБЩЕЙ КОМ-

ПОНОВКИ 

 

Дубинкин Д.М., к.т.н., доц. 

Любимов О.В., к.т.н., доц.  

Закрасовский Д.И., студент гр. МРб-181, IV курс, техник  

научного центра «Цифровые технологии» 

Кузбасский государственный технический университет  

имени Т.Ф. Горбачева 

 

Увеличение добычи полезных ископаемых ведет к увеличению транс-

портирования горной массы [1-8]. На добычу открытым способом приходится 

примерно 70% от общей добычи полезных ископаемых [9-15]. Так основной 

транспортной машиной на открытых горных работах является карьерных са-

мосвал (КС) [16-25]. 

На 2022 год КС остаются востребованными при добыче полезных иско-

паемых, однако возрастают и требования к ним. В связи с этим, предлагаются 

технические решения для отдельных компонентов КС, которые направлены на 

удешевление и повышение надежности и эффективности элементов. Помимо, 

предлагаются решения на роботизацию КС, чтобы исключить необходимость 

присутствия водителя и влияние человеческого фактора, а также увеличения 

безопасности введения открытых горных работ. 

Авторы, проделывая патентный поиск в зарубежных (Espacenet, USPTO, 

PatentScope) и российском (ФИПС) фондах, поставили одной из своих целей 

выяснить, как изменилась ситуация с патентованием новых технических ре-

шений задних мостов, рулевого управления и роботизированных, в части об-

щей компоновки, карьерных самосвалов за 25 лет. 

Для анализа были взяты патенты из следующих сфер поиска: 

1) Конструкция ведущих мостов КС, по рубрикам МПК B60B, B60G, 

B60P, B60K, B60T, F16N, F16J, B62D. 

2) Конструкция рулевого управления, по рубрикам МПК B62D1/00, 

B62D3/00, B62D5/00, B52D7/00. 

3) Конструкция роботизированного КС, в части общей компоновки, по 

рубрикам МПК B62D, B60P, B60W, B60P, B60K, B60L. 

По патентованию в области конструкции ведущих мостов КС (Рисунок 

1) установлено, что до 2010 г. заявки практически отсутствуют, после 2010 г. 

до 2019 г. наблюдается повышение интенсивности с колебаниями роста-спада. 

В 2020 г. происходит резкий рост количества со спадом в 2021 г. 

Почти похожая и по патентованию в области конструкции рулевого 

управления КС (Рисунок 2), до 2010 г. заявки почти отсутствуют, с 2011 г. по 

2020 г. наблюдается повышение интенсивности с колебаниями роста-спада. В 
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2013 г. происходит резкий рост количества со спадом в 2014 г. В 2021 г. про-

исходит незначительный спад. 

 

 
Рисунок 1 – График заявок патентов в области  

конструкции ведущего моста КС 

 

 
Рисунок 2 – График заявок патентов в области конструкции  

рулевого управления КС 

 

По патентованию в области роботизированных КС (Рисунок 3), в части 

общей компоновки, установлено, что до 2010 г. заявки практически отсут-

ствуют, с 2010 г. по 2016 г. повышается интенсивность с колебаниями роста-

спада, а в 2017 г. происходит скачок вверх со стабильным удержанием до 2020 

г. В 2021 г. наблюдается незначительный спад. 

При объединении трех графиков в один (Рисунок 4), то наибольшее ко-

личество заявок приходится на 2020 г.  
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Рисунок 3 – График заявок патентов в области конструкции  

роботизированного КС, в части общей компоновки 

 

 
Рисунок 4 – График заявок патентов по сферам поиска 

 

Спад во всех областях на 2021 г. объясняется тем, что не все заявки еще 

опубликованы в открытом доступе (для анализа были взяты только опублико-

ванные), и следует подождать некоторое время. 

На основе проанализированных данных можно сделать вывод, что рас-

смотренным сферам интерес активно проявляется с 2010 г., и продолжается до 

сих пор. Разработка новых технических решений в области конструкций веду-

щих мостов и рулевого управления связана с большим опытом эксплуатации 

КС, следовательно, и накопленной информацией о их недостатках.  
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Новые технические решения в области конструкции роботизированных 

КС, в части общей компоновки, связаны с развитием цифровых технологий и 

комплексной сенсорики. Также подтверждает перспективность разработки ро-

ботизированных (беспилотных) карьерных самосвалов [26-30].  
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